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Ing. Kristian Ondrejicka

Bc. - Automobilova mechatronika

Ing. - Aplikovana mechatronika a elektromobilita
PhD. - Mechatronickeé systémy

Vyskumny pracovnik UAMT FEI STU

Zameranie na vodikove technologie
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Fakulta elektrotechniky a informatiky

Ustav automobilovej mechatroniky
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LIl FE Co je mechatronika

Elektromechanika

Systémové
modelovanie

Snimace
Elektronika

Riadiace

CAD/CAM obvody

Riadenie Mikro-

ovladace

Simulacia

Cislicové riadenie
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Mechatronika v elektromobiloch (@uamT

Merna energia (Wh/kg)
Vodik - 39 500
Benzin - 12 900

Li-lon akumulatory - <300

Superkondenzatory - 0.3

El. energia

Uginnost
Spalovaci motor - (30-40)%
Elektromotor - (80-90)%
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BEV HEV PHEV FCEV
Batériové Elektrické Vozidlo Hybridné Elektrické Vozidlo Plug-In Hybridné Fuel Cell Elektrické Vozidlo

Elektrickeé Vozidlo
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Vzajomné
prepojenie > Batérie
a spolupraca
Vyroba vodika Energeticka a vykonova hustota
Uskladnenie a distribicia vodika Ekologickost
Bezpec&nost Zivotnost
Efektivita Bezpecnost

Komplexnost

Distribucna siet
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Bakalarsky
Studijny program

Automobilova
mechatronika
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_ Bakalarsky Mechatronika: Automotive:

studijny program ) .
MicroStep Continental Zvolen
Automobilova PhD. studium MicroEpsilon Continental Puchov
mechatronika ME-Inspection VW Bratislava
f MIBA Vrable
() Automatizacia a Porsche Praha
InzZiniersky w elektrotechnika:
Studijny program EVPU Nova Dubnica IT
Aplikovana PPA Control IBM
mechatronika a Schneider Electric
elektromobilita

e -

Ing. studium prax




| Vyucba v oblasti mechatroniky i CRAMT
Navih elektroniy ariadenia

Fyzicky
systém senzory

Servo motory - Senzor Sinka
Krokové motory Mechanizmus i —{Termo kamera
Linedrny aktuator 3D tlace MU

Ji Vnorena \‘/
I

Aktuatory

riadiaca
jednotka
Elektromotory Pohonny Enkoder
gystem ML
Set point
Input Status Value l+
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Disturbance —)O-—) System |—> e|emue;|1tg —>O
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\L Error
Feedback Command
Effector €&————— | Controller




| Vyucba v oblasti mechatroniky i CRAMT

STUBA Green Team




e sty Vedecko-vyskumna ¢innost’

L FE[

v oblasti mechatroniky

SGT-FE17 SGT-FE18 SGT-FE21
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* modelovanie a simulacia funkcionalne gradovanych a smart
materialov

* model SAW piezosnimaca . ,

o GaN - piezolayer
N

h
SiC - substrate

Pd - sensitve layer

Gold IDT pair
Nickel p «

=1 £ \ 2
GaN \/?
SiC
periodic - '
boundary
onditio
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. torgue vektoring

Tref

Yaw rate Mz Torque Tref,xy ax . Twy MOd?E of
controler distribution Wheel slip wehicle
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Kamerovy systém Cognex
I

|+ Cestny Identifikator CID
| CID: XY, @, Time STAMP

| GNSS: GPS / GALILEO/
| Glonas/Beidou s
. XY,Z, v, Time (Grand
. Clack)

Inercialna jednotka - IMU ——
| Orientdcia, zrychlenie,

5 J

; o

| RFID: Absolitna poloha |

\ blizkeho CID: Code

——

\

Bezdrétova komunikacia
Dialkovy STOP
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Dakujem za pozornost

kristian.ondrejicka@stuba.sk

www.uamt.fei.stuba.sk
www.mechatronika.cool
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